
1 et 8. Le balais distributeur est cale sur l'axe
de la roue d'echappement, tandis que l'inverseur
est actionne par un mobile faisant un tour en
12 minutes. Le distributeur est construit de telle Z
sorte que la duree du contact soit de 1seconde ::;
et que les lignes successives soient alimentees
it intervalles de 2 secondes.
En vue d'assurer it la periode d'oscillation du

balancier une constance aussi gran de que possi- 5
ble, les dispositifs suivants ont ete prevus. Le
support du balancier, le contact de Hipp et
l'electro-aimant d'impulsion ont ete montes sur
une plaque de marbre, materiel dont la dilata-
tion est presque nulle et qui est insensible it
1'etat hygroscopique du milieu ambiant; on
peut ainsi maintenir constante la valeur de l' en-
trefer entre 1'armature et les pieces polaires de
l'eIectro-aimant.

Le deuxieme dispositif a pour but de parer
aux variations de tension de la source de cou-
rant d'alimentation en limit ant automatique-
ment l'effet de l'attraction magnetique.
La figure 10.47 fera comprendre comment

ce probleme a ete resolu d'une fa<,;ontres
simple: l' eIectro-aimant d'impulsion, monte
sur une articulation it couteaux, est maintenu en
position verticale par deux ressorts antagonistes
reglables; lorsque la tension de la source de
courant est superieure it la normale, l'attraction
magnetique est plus forte que la traction exer-
cee par les ressorts, l' eIectro-aimant, entraine
par 1'armature, pivote sur ses couteaux; l'en-
trefer croit tres rapidement, ce qui a pour con·
sequence une diminution de 1'arc le long duquel
l'attraction magnetique est exercee sur l'arma-
ture. Pour une valeur normale de la tension
electrique, 1'entrainement de 1'eIectro est nota·
blement plus faible, tandis que pour une valeur
inferieure it la normale, 1'electro reste immo-
bile et l'arc d'attraction est quelque peu aug-
mente.
L'examen de la figure 10.46 permet de cons-

tater que 1'impulsion debute 0,235 sec avant le
passage du balancier par la verticale et qu' elle
cesse exactement au moment OU il a passe ce
point. Le moment moteur est tres progressif
puisque l'attraction magnetique augmente avec
la diminution progressive de l'entrefer. La trans-
mission du couple moteur au mouvement s'opere
it chaque oscillation simple, un peu apres que
le balancier a passe par la position d'equilibre.
Les conditions d'isochronisme sont donc prati-
quement remplies.
L'horloge mere, telle que nous venons de la

decrire, est utilisee pour la conduite de grands
reseaux horaires puisqu'elle peut alimenter jus-
qu'it huit lignes d'horloges, chargees chacune par
40 it 50 mouvements secondaires. L'intensite

Fig. 10.46. Horloge mere a balancier battant la se~onde,
systeme Favag. Diagramme des impulsions de courant et
des impulsions motrices en fonction de I'eIongation dn

balancier.
1) Impu'lsions de courant emises par le contact gauche a
seconde. 2) Impulsions de courant emises par le contact
droite a seconde (valeurs pour 1 et 2 : debut 0,300 sec
avant I'elongatiou maximale, fin 0,300 sec apres I'elonga-
tion maximale). 3) Impulsion motrice entretenant I'oscil-
lation du balancier (debut: 0,295 sec avant le passage
par la verticale, fin: 0,060 sec avant le passage). 4) Im-
pu'lsion de courant emises par le premier contact du
distributeur a minute (debut: 0,410 sec avant I'elongation
maximale, fin: 0,570 sec apres I'elongation maximale).
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Fig. 10.47. L'eIectro-aimant osciIIant de I'horloge mere
Favag S.A.

maximale supportee par les contacts de ligne
est de 0,5 it 0,6 amperes ce qui milite en faveur
de 1'adoption d'une tension d'alimentation d'au
moins 12 volts. La protection des contacts est
assuree par des resistances bifilaires, celle du
contact d'impulsion par un condensateur et une
resistance non inductive places en serie.
Dans une modification interessante de cette

horloge mere, la roue it rochet, commandee par
l'encliquetage connu, compte 120 dents et effec-
tue un tour en 2 minutes. Sur son axe sont fixes


