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La présente invention se rapporte a une
honioge electnque et sa particularité essentielle

7~ consiste en ce que le pendule ou élément os-
cillant d’entretien et de réglage de la marche

5 de I'horloge et le dispositif indicateur de lemps
sont mecamquemen’r séparés de facon que le
premier puisse osciller sensiblement libr ement,

le travail que I'élément d’entretien et de ré-
glage de la marche doit ainsi exécater n’étant
10 pas seulement trés faible, mais aussi d’une
valeur égale & chaque oscillation dudit élément
d’entretien et de réglage de 1a marche. Les
propriétés de réglage de cet élément d’entre-

tien et de réglage de la marche ne sont ainsi

15 nollement affectées par des défauts d’exacti-
tude de construction ou d’ajlistement du dis-
posmf indicateur de temps qul de {a sorte,
peut éire de_ construction relativement gros-
siére et bon marché sans nuire A 1exact1tude

20 de ses indications horaires.

Le dlsposmf indicateur de temps peut étre
de toute construction connue el ses mouve-

" ments intermiltents sont avantageusement com-
mandés par des moYens électro-magnéliques

o5 renfermés ‘dans un circuit électrique qui est
commandé par les oscillations d’un pendule

formant I'élément d’entretien et de réglage de

la marche et cst momeéntandment fermé &
chaque oscillation du pendule par contact élas-
30 thue tandis (Iu i est aulomathuement ouverl,

par des’ moyens de rupture auxiliaires tels

qu nr coupe—mrcmt “lectr o-magnéthuo pléa-

. circuit commandé par le pendule

lablement au-dégagement du contact du pen-
dule. La dlSPOSItIOH des circuils électmques

est telle qu'a chaque oscillation du pendule un 35
courant passager soit amené A Lraverser le cir-
cuit d’excitation d’un relais ou électro-aimant,

qui commande le mouvement du dlsposmf in-

. dmateur de temps et a passer aussl par la ou

les bobines de commande d’'un coupe-circuit 4o

Hectro-magnétique, qui, par suite, produit la_
rupture du circuit et détermine l’établissement
d’autres connexions convenables pour qu'au

* rétablissement du courant lors de loscillation

suivante du pendule, ce courant passe par la 45
ou les bobines de commande du coupe-circuit

- de fagon A renverser sa polarlté

Les impulsions requises- pour maintenir
P amphtude des oscillations du pendule peuvent
dtre dérivées des couranls passagers dans le 5o
ar exem-~
ple au moyen d’un solénoide ou électro-aimant

| traversé par ces courants et exercant un effort
 de traction sur une barre en fer doux solidaire

du Pendule ou bien le mouvement d’oscilla~ 55
tion du. pendule peut étre entretenu mécani-
quement par de énergie accumulée dans un
ou plu51eurs ressorts ou dans un poids par
I'intermédiaire du dispositifindicateur de temps
ou d'un moyen électro-magnélique, tel que 6o
celul qui commande le dispositif indicateur de
temps ou tous autres moyens applopnéq peu—
vent étre adoptés pour entretenir automahque—
ment les oscillations du pendule et ces moyens

Prix du fascicule : 2 francs.



T

2 [573.608]

peuvent étre, A titre de variante, actionnés
par des courants dans un circuit établi 'Pério-
dlquement par un confact ou-des contacts

jortés ou commandés par toute partle mobile -

convenable du dxsposmf indicateur de temps.
Sur le desssin annexé, donne A titre 4’ ex-

' emple :

10

1b

La fig. 1 est une vue de faceet -
La fig. 2, une vue de ¢bté, PIus ou moins

schemahque d’une for me d’ executlon de Tob-

jet de Pinvention.

La ﬁg 3 donne le schéma des c1rcu1ts éec-
trquree

Les fig. & et 5 repléqentent en plan et en

coupe horizontale, & plus grande échelle, une’

- forme de contact & ressort emplovée dans le

- scbémahques et

20

3o

35

cireuit de commande.
Les fig. 6 & 10 sont des vues en élevatlon

Les fig. 6* & 10°, des coupes homzontales
correspondantes du pendule et de Pxeces de
contact 3 ressort assucibes pour le circuit de

commande dans différentes phasesdu mouve-

ment d’oscillation du pendule.

La fig. 11 représente un schéma de circuits
de- distribution pour une installation compre-
nant une horlege-mére et des groupes d’hor-

- loges secondaires:
La fig. 12 montre Ja construction preferee
pour la commande intermitiente du dlsposmf

indicateur de temps ,

En se référant & la fig. 3, un pendule 1
constituant 'élément d'entretien et de réglage
de la marche de Thorloge, qui pivote en 2,
porle une paire de pidees de contact 3, 4, une
de chaque c6té, qui coopére avec des ressorts
de contact 3', 4’ reliés, respeclivement, par

.~ des fils 5, 6 & des hobines de commande 7,

ho

45

8-d’un inverseur de circuit électro-magnétique
el & des pidees de contact fizes g, 10 de celui-
ci. Un faible ressort-lame de contact 11 poué
Par une armature poiarlsae 12 est amené cn

- prise,-par fléchissement, avec la piéce de con~

tact g ou 10 suivant que la bobine 7 ou la
bobine 8 est excitée. Le ressort-lame de con-
fact 11 est relid & unme borne batierie 13,

dont Paulre borne est relide par le fil 14 au

- dispositif indicateur de temps 15 et de 14 par

50

le fil 16 au pomt de suspension 2 du pen-

dule, qui est & son tour reilé aux PIGCGS de

contact 3 et &.-

En supposant que ie ressort—iame de contact,

HORLOGERIE.

11 de P'inverseur de circuit occupe la position
représentée et se trouve, par fléchissement,
en prise avec la pidce de contact g et que le
pendule oscille de gauche & droite, 1orsque les
piéces de contact 3, 3’ se touchent, il s'éta-
blira un circuit parlant de la batterie 13 et

renfermant e ressort de contact 11, la pitce

de contact g, la bobine d’excitation 7, 1o fil

- b, les pidces de contact 3', 3, le fil 16, le dis-

posiiif indicateur de temps 15 et le fil 14

‘pour se rejoindre & la Dbaiterte.

On remarquera que I’4tablissement du wir-
cuit de commande par le pendule, soit par les

pitces de contact 3, 3’ ou par les pidees 4, &',

fera passer hmerscur de circuit d’une posi-
tion de fonctionnement & Vautre et que e cou-
rant qul prodmt cette operatmn, {raversera
aussi 1a bobine de commande du dispositif in-
dicatenr de temps, qm peut étre de-toufe con-

55

6o 7.
65

struction connue & mouvenrent intermitient -

et & commande électrique: D'autre part, comme
a chaque oscillation du pendule les pitces de
contact 3, 3 (ou k&, lL’) sont en prise durant
une honne portion de chaque oscillation, il en

résulle qu ‘elles seront encore en -contact au -
- sommet ol Je coupe—cmult ou inverseur de

cireuit est renversé d’'une position de fonction-
nement & Pautre, ef par conséquent le circult

‘ne sera jamais mterrompu au pendule ou au
' contact de commande, ‘mais le sera toujours
au contact de Tinverseur de circnit.

On a représenté en pointillé 3 Ia fig. 3 un
solénoide 17 inséré dans le fil 5 et traversé
par le courant passager qui est lancé dans le
circuit lorsque les piéces de contact 3, 3’ sont
en prise. Ge solénoide est destiné & coopérer
avec un bras 1 7' représenté en pointillé comme
étant solidaire du pendule. Ce bras est entié-

rement ou partiellement en matiére magné-
| tique el est convenablement disposé per rap-

ort au solénoide 1, de maniére & venir dans
p 75

- le champ daction de celui-ci pendant une

parlie de 1a course doscillation vers la droite

- ct & recevoir par 14 une impulsion capable de

80

85

90

maintenir I'amplitude du mouvement doscﬂ— )

' ation du pendule

Tout moyen magnétique convenable peut
étre employé pour émpécher que I'action du

solénoide 17 ne produise une augmentation
. de Yamplitude d'oscillation du pendule; c'est
© ainsi, par exemple, qu'on peut établir seule- -
_ment le bout extérieur du bras 17’ en matiére

100
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magnétique, ou bien colui-ci peut présenter

une gradation en section transversale ou en
‘perméabilité magnétique de fagon que, sitét

‘que le pendule oscille au deld de 1a course

requise, Peffort de traction exercé par le solé-

“noide 17 soit renversé. Le solénoide 17 peut
- 8tre disposé de fagon & imprimer au pendule

I'impulsion motrice au moment le plus efficace,
¢’est-d-dire lorsque le pendule posséde le maxi-
mum de vitesse, ou bien il peut étre établi de
fagon & lui donner cette impulsion seulentent
aprés que le pendule aura dépassé cette posi-
tion, auquel cas on aura besoin d’une énergie
un peu plus grande, mais cette disposition du
solénoide tendra, par contre, ¥ compenser

- gutomatiment toute diminution ou augmenta-

tion d'amplitude d’oscillation. :
Bien que les impulsions motrices puissent
étre imprimdes au pendule par voie électrique,
soit par le moyen du courant passager dans le
circuit de commande, comme déerit plus haut,
soit par le moyen d’un courant appliqué pé-
riodiquement a tout autre intervalle de temps
convenable, il est préférable de rendre ces
impulsions motrices indépendantes de la con-
stance d’une source de courant éleclrique, et

~dans’ ce but on pourra employer les moyens

déerits plus bas en regard des fig. 6 & 10

- Dans Phorloge représentée aux fig. 1 et 2,
les mémes parties décrites plus haut se retrou-
“vent munies des mémes letires de référence.
Comme montré dans ces figures, le pendule 1
est suspendu 3 T'aide d’une lame d’acier ou
autre 18, retenue rigidement par une pince
19, entre les méchoires de laquelle passe la

-lame 18 pour se relier & un bras fourchu =0,

sur lequel elle est suspendue, et qui est arti-
culé par une extrémité au bati de Ihorloge

et posséde une vis de réglage 21, qui permet, -

lorsque la lame est desserrée, de la soulever
ou de Pabaisser d'une faible quantité avec une

" altération correspondante de Ia longueur active

- 45

50

du pendule lorsque la lame est de nouveau
bloquée entre les méchoires de la_pince 1¢.

Un ajustement supplémentaire de la lon-
gueur active du pendule peut éive réalisé au

moyen d’une petite masse 22 (fig. 11) for-

mant coulisseau sur la tige du pendule qui
‘est convenablement graduée. Cette masse aso
peut étre formée d’une douille.ou collier fendu

faisant ressort, entourant la tige du pendule -
et qui est pourvue de doigts d’appui permet- |
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tant de Télargiv et de Ia glisser en- haut ou en
bas sans porter atteinte au mouvement d’os-
cillation du pendule. - o

Bien que, ¥ certains

points de vue, il -im-

55

porte peu que les pitces de contact 3, 4 du-

pendule soient rigides et que les pidces de
contact 3', 4’ élastiques, ou vice versa, la pre-
midre disposition est toutefois préférable parce
qu'elle procure des moyens convenables dap-

pliquer mécaniquement au pendule une im-

pulsion motrice périodique de valeur constante.
Une constfuction appropriée pour les piéces
de conlact élastiques est représentde fig. 4 ot

"5, olt 2/t désigne un tube ‘métallique ayant
une ou plusieurs fentes longitudinales & son - :

extrémité interne qui s'ajuste & frottement dur
sur un bossage 25 prévu sur un levier couds
26, adapté pour tourillonner sur un bloe for-
mant borne reliée au- circuit ‘de- commande.

4

6o

65

70

A Tintérieur de ce tube se trouve un fil de con- :

tact faisant ressort 27, ayant de préférence
une surface de contact inoxydable et dont la
partie extérieure libre est librement exposée

en 24’3 travers une fenétre du tube a4, tan- .

dis que son extrémité intérieure est rigide-t -

ment fixée A celui-ci. La position des fils de
contact o7, par rapport a la position médiane

du peandule, peut élre véglée par un déplace-

ment angulaire obtenu en faisant tourner las

8o

leviers coudés 26 sur leur pivot au moyen de*

leurs poignées 28, des moyens appropriés

étant prévus pour fixer les contacts dans la

position & laquelle ils auront éié ajustés.
Les pidces de contact 3, 4 sur le pendule

droit par rapport aux fils-ressorts o 7 des pidces
de contact fixes 3', 4'." A mesure- que le pen-
dule oscille vers Textérieur de T'un ou Taatre

‘peuvent élre constitudes par dés fils de pla- -
 tine rigides, opposés sensiblement & angle

85

90

coté de sa position médiane, les pitces de con-- -

~tact de ce cOté entrent en prise et établissent
e circuit de 1a bobine 7 ou de la bobine 8,

suivant e cas. Le fil-ressort 27, correspondant,

95

sera infléchi par le pendule durant da conti-
nuation du mouvement d’oscillation sur Pexté-- -

rieur et réugira sur le pendule pendamt la
partie correspondante de son mouvement d'os-

-cillation vers l'intérieur, 'énergie accumulde

dans le fil-ressort étant ainsi rendue aun pen-

“dule. En choisissant les dispositions de telle

fagon que le fil-ressort bandé 27 agisse sur le
pendule sur une plus grande distance pendant

100
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,idquelie le pendule agit sur le fil-ressort pour

le bander pendant son oscillation vers Texté-
. ieur, on pourra faire imprimer plus d'énergie

5 au pendule sur sacourse d’oscillation vers I'in-

“térieur quil n’en sera absorbé du pendule sur -

_sa course d’oscillation vers Pextéricur, et il sera
ainsi possible, en raison de ce surplus d’éner-
- gle, de compenser les forces résistantes s’op-

10. Poeant au mouvemen! du pcndule et de main-

_tenir par 1a lamplitude de son mouvement

doscillation. Dans ce but, le fil-ressort de

contact 27 sera depiace de facon a étre par-
tiellement bandé aprés que le penduie en as-
15 cillant vers l'intérieur, Sen est éloigné, par
-le moyen d’'un membre mobile t_ei qu’une

~goupille 29 (fig. 6 4 10°), fixée & Parmature -

_d’un électro-aimant renfermé dans un circuit

. établi par la coopération des pitces de contact
20. 3, 3"ou &, &'. Comme montré aux fig. 1 cf 2,
ce dispositif électro-magnélique est semblable

a celui qui commande la rupture du circuit
d’excitation. Les changements de position des

. parties coopérantes sont représeniés anx fig. 6

ab. 2 10% Dans les fig. 6 et 6° le pendule est

représenté dans la position” intermédiaire en

se mouvant de-droite & gauche et la goupille

ag dans sa. Posmon de non fonctionnement,

en ce qui concerne l'inflexion du fil-ressort
30 27. Dans les fig. 7 et 7°, le pendule s’est dé-
placé de facon & établir le contact entre les
_pigces 4 et &', afin d’exciter I'électro-aimant 8
et de déplacer Iarmature 12 d’une position de
-fonctionnement 3 {'autre. Ge mouvement de

35 T'armature 12, 2 iaquelle la goupille 29 est-

rigidement reliée, améne cette dernitre en

contact avec le fil-ressort opposé 27 pour le

Tepousser Vers Vextérieur d’une certaine quan-

tlté qul pourra étre regiee Par tout moyen

Lo approprié.

Le pendule, en revenant vers la drotte éla-

blit alors d’abord le contact avec le ﬁi—ressort
27 ainsi repoussé, comme représenté aux fig. 8
et 89,

90 ¢ Le pendule continue son ’mouvement vers

Textérieur 4 droite en infléchissant encore da-
vantage le fil-ressort a7, jusqua ce qu'il ar-

produisant ainsi de nouveau I'excitation -

45.de T'un ou T'autre des électre-aimants 7 et §, -
-et faisant par 13 revenir Yarmature 12 A son
-autre position de fonctionnement, de sorte que .
la goupille 2 g est appelée & sa position de non -
_fonctionnement, comme montré en fig. g et

_HORLOGERIE.

son oscillation vers Imterleur, que celle sur

rive 2 sa position limite représentée aux fig. g
.et 9*, dans laquelle le déplacement du fil-res-

.attendu que sa goupdie 29 a éié retirée et
n’est pius dans une’ position dans iaquelle

Posmon initiale, comme moniré - aux fig. 10
et 10°, ainsi que 6 et 62 -On voit, par consé-
(uent, que pendam le retour ou mouvement
d’oscillation du penduk vers I'intéricur; le fil-

“vement d’oscillation vers 'extérieur, & savoir
sur la distance indiquée par la diftérence entre

aux fig. 7, 7% et 8, 8% et su Posmon mdxquee
aux fig. 6 et 62

A titre de variante, on peut communi uer
-les lmpulsmns molrices & 'élément d’entretien

- mandant le dispositif indicateur de tcmps res-
sort qu, iorsque ledit é1ément mobile passe

est amené en contact avec élément deuuc-

ilmpulsmn nécessaire pour ienlretlcn de son
mouvement. )

tions de I'élément d’entrelien ct de réglage de
_la marche, iamplltude et Tentretien de la
marche sont entiercment indépendants de va-
-riations, ({U(‘,HLS que soient leurs causes, dans

Phtude Qoscillation peut élre facilement a_]us-
-iée en modifiant Pune ou les deux posmons

tretien ct de réglage de la marche.

_trjce peut aussi étre apphquee au moyen d’un
dlSposmf agissant par la pesanteur sollicité de -
1a maniére décrite plus haut. & Yaide de cou-
-rants Passagels amends en action par Télément

uh appareil éectro-magnélique approprié.
De pius au lien dimprimer une impulsion
motrice 4 Pélément d’entretien et de réglage
de la marche  chaque oscillation alternative

sort 27 est un maximum. Au retour-du pen- 55
dule vers I'intérieur, le fil-ressort handé suit -
le pendule sur toute amplitude de sa flexion, -

clle peut ‘arrdter’ le retour du fil-ressort & sa 6o
ressort bandé 27 agit sur le pendulc sur une 65

course additionnelle ou excédente en compa-
- raison de la course d'engagement lors du mou-- -

la POSI[[OI’I du fil-ressort 27, comme représenté 70
~el de réglage de la malche au moyen d'un 75

faible ressort sur 'élément mobile du (JlS[)G-*
- sitif électro-magnétique actionnant ou com~- -

d’une posmon de fonctionnement & Paufre, 8o

~tien et de réglage de ‘la marche et lui donne

Par celte méthode denh*enen des osmﬂa- 85

le circuit d’excitation électrique. De Plus Pam- )

limites du ressort agissant sur I'élément d’e (,n—r

Comme mdlque plus haaut, ilmpmsmn mo- 95

‘dentretien et de réglage de la marche ou par 100
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~

~de celui-ct, hmpuismn requise poum‘a -aussi

10

20"

ab

ho

Ho

. Gire apphquée a. chaque- oscillation indivi-

dualle ou 3 tout autre intervalle désiré.
Bien que tout dlsposmf électro—magnéthue

el que; par exemple le coupe—mrcmt 7> 8
- lui-méme pmsse étre utilisé ~pour 1mpr1mor
-un mouvement cran-par cran au dispositif in-.

dicateur de temps 1b, il est pr(*férable de se
servir d’'une dlsposmon telle que celle montrée

fig. 12, ol un éleciro- aimant 30 est momen-
“tanément excité a chaque oscillation du pen—
~dule quand le circuit dexcttdtmn est établi
par I'engagement des pitces de contact 3, 3
cou 4, X, xespectlvement et en &tant ainsi
- excnte dttu*e une armature 31 a Pencontre du .
~ressort 2. Gette armature, ou un prolonge-

ment de celle-ci, porte une palette saillante

-33 qux est dispesée pour s engager alternati-
vement avec les dents de deux roues dentées:

34, 35 engrenant T'une avec Tantre, T'une
de ces roues, par exempie 1a roue 34, consti-

~tuant un élément d’un train de roues qui com-
-‘mande les awuxﬂes indicatrices de ihorloge.
- La palette 33 présenle une forme de came a

sa surface de travail, de telle facon que lors-

'que par exemple 1armature 31 est aitirée
- par- Péleciro-aimant 30, la surface de came
“en fonclionnement de la palette 33 s'engage

avec une dent de la roue 35 et déplace celle-ci

-dans le sens de la fléche sur un angle corres--

pondant la moilié du pas-de ses dents. La

“roue 34 étant en prise avec la roue 35 sera

également avancée d’une demi-dent. Au retour

~de Tarmatare sous V'effet du ressort 32, la |

35

palette 33 s'engage avec la dent suivante de

la roue 34, pourla déplacer d'un angle repré-

senté par un demi-pas de ses dents et faire
toumer, par conséquent, aussi la roue 35 de
manitre correspondante. De cette fagon, pour
chaque double oscillation_ de P'armature, la

roue 34 tournera d’un dngle égal au pas de .
-ses dents. Avec une palelte 33 convenable- -
-ment conlormée, avant par exemple une lorme -
'cvhnduque sur sa facu de travail et une forme -
45y

tate & larritre, en COI‘I‘éldllOﬂ appropuee
avee les dents des deux roues & englénemenk
on réalise un mouvement d’avancement infail-
libles des roues en concordance avee les oscil-

latioss de P'armalurc ou aulre organe simi-

laire, toul en empéchant toule Possxbnhté de

.mouvement 1'0!1’0glade des roues par suile de
-vibralions ou aulres raisons, - - . )

[573.608] -5

La relation de la paiette par rapport aux
dentares peut étre ajustée en montant la pa-
lette sur Parmature ou autre organe similaire,

55

de facon & permettre de Iy dépla(,el iongltu— )
dmalement ou bienT'armature elle-méme peut

dtre rendue susceptlbie d’étre aJustée longitu~
dinalement, mais le mode de 1'eglage preferé
‘est de monter I'une des roues dans un bras de

support 35’ (indiqué & la fig. 12 en traits

mistes) qui peut étre ajusté, angulau'ement:—-'

- autour de 'axe de autre roue ct &tre fixé dans
toute’ posmon désirée. Comme 1T'un des buts
- de celte parhe de linvention est @’ obtemr une

transformation ahsoluiment mgoureuse dun

‘mouvement d’oscillation ¢n un mouvement de
- rotation avec emploi K& ‘organes de construction
grossiére, comme par- e\emplo des roues den-
tbeb decoupees Al empmte—plece dont les dents
dengrenement peuvent -avoir passablement

d’¢bat, un pareil réglage est nécessaire pour -

pexmettre d’amener la pdlette et les dentures
avec lesquelles elle coopu’e en honne pOSltIOI]
de coopération assarant 'avaneement des roués
cran par cran, et leur blocage absolu contre

6o

65

- tout mouvement rétrogmde L’une ou les deux

Loues dentées peuvent aussl dtre soumises .a
Paction d’un ressort de fremage 36 ou de tout
“autre organe de stabilisation eqmvalent

Pour commander encore un autre dlsposmf

indicateur de temps ou un groupe de ces dis-"

positifs ‘en dehors du dispositif 15, le circuit
d’exeitation du dispositif 15 peut gtre pourvu
d’un- relais électro-magnethue 37 (ﬁg t 1)

8o

3

85

qui, & chaque oscillation du pendule; est mo-
‘mentanément excité et agit par imtermé(halre -

d’un commutaléur convenable 38 pour pro-
duire la fermetare d’un circuit renfermant une
batterie locale 39 qui fournit les courants de
commande momentands pour un groupe de dis-

90

_pos sitifs indicateurs de temps ko, & mouvement - -

pemodlque semblable 4 celui du dxsposmf £h,
les éléments individuels de ce groupe- pouvant
8lea relids en paralicle Jes uns aux autres éntre

{es bornes de 1a batterie 3 09 Au lieu de faive _

fonclionner les dlsposmfs indicateurs de temps
-alditionnels & chaque mouvement d’oscillation

du p(,ndule Als peuvent dtre disposés de fagon
-3 {tre actionnds dans le méme ordre 1ntermit-
tent & d’autres intervalles de temps Par exem-

Plc ils peuvent éire aclionnés 2 chaque demi. -

‘minuvle par une dlsposmon telle que repré-
scntée dans une aulre paltle de 1a fig.-11,

-

100
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par l'intermédiaire d’'une goupille de contact

- A1 sur un disque 42 fixé & arbre des minutes

du rouage d’horlogerie du dlsposmf 15. Cette
goupille fait contact deux fois par minute avec

Tan ou Tautre des deux ressorts de coniact

43, 44, reliés résp’ectivement aux bobines de

'commande 7', 8" dun mécanisme dmtélrup—

tion de circuit électro-magnétique qui est, &
tous les points de vue, ldenthue au méecanisme
représenté schemahquement a la fig. 3. Les
dispositions de circuit sont ¢lairement repré-
sentées en fig. 11 et le dispositif commande
le fonctionnement d’un relais électro-magné -
tique 37’ qm, par lintermédiaire d’un com-
mutateur 4 commande par une armatore 38/,
ferme, une fois -par minute, un circuit qui
renferme une batterie locale 39 par laquelle
du courant est fourni pour actionner un groupe
de dlsposmfs indicaleurs de temps A mouve-
ment périodique 4o’

Lorsque la gouplﬂc hi rencontre Ie ressort

de contact 43, un circuit est établi depuis la
batterie 13
disque 42, la goupilie li1, le ressort de con-

tact 43, ia bobine 7', la goupllle de confact -
g's le ressort de contact 11/ et le relais 37"

pour revenir & la batlerie 13. Par conséquent,

avec un contact élabli entre la goupille 41 et

le ressort de contact 43, un courant momen-
tané traversera Ia bobme 7', .aussitdt que le
ecireuit dexcxtauon sera complété, et iarma—

ture 12’ et avec clle le ressort de contact 117

basculera a Pautre position de fonctionnement,

, coupant par 14 le circuit de relais 37 aux con-

tact 9, 11', Get éleciro-aimant ne peut, par
suite, pas éirc excilé & nouveau pendant le
reste de la période de contact entre 1a goupille

41 et le ressort de contact 43, mais 101sque In
-goupille de contact tourne-pour venir en con-

tacl avee le ressort de contact 44, un circuit -
sera établi de la batierie 13 par ia bobine 8' .

ef un courant momentané sera envoyé & tra-
vers celle-ci et aussi & travers le relais 37/, de
sorte que Parmature 12’ sera immédiatement
renversée & son autre posmon de fonctionne-
ment. De cette fagon, une fois par demi-
minute, il s'établira un courant momentané &

ravers e relais 37" actionnant le commuta-

teur 38’ et mettant le circuit local en jeu pour
Yaclionnement des dispositifs indicateurs de
temps 4o’ d'un cran ou pas de mouvement.

~ Des dluPOSlhOl’lS comenables sont prises

par un balai de contact 45, le

HORLOGERIE.

"pour la mise & beure du dispositif 1nd1cateur
- de temps 15 ou d’autres dispositifs indicateurs

de temps qui lui sont associds, en-court-cir-

~ cuitant le dispositif 15, comme indiqué par

les lignes en traits mixtes 46 sur les fig. 3 et

‘11, uné clef convenable étant prévue i cet

effet, Le dispositif 15 étant ainsi court-circuité,
le pendule et Pinverseur de circuit continue-

55

6o

ront & fonctionner suns affecter le mouvement -

d’herlogerie ou dlSpOSItlf indicateur de temps
15, lequei restera stationnaire jusqua ce que
le court-circuit soit saspendu Ces moyens per-

- mettent la remise & Pheure de 1horioge st elle

devait &ire en avance sur Theuré correcte.
Pour la mise & 'heure de Ihorloge allant en

meyen d’un commulsieur approprle permet—

- tant de relicr directement les fils 5, 6 Tun &

Pautre, comme il est indiqué par les connexions
représentées par des lignes en-iraits mixtes
by, 48 surles fig. 3 et 11. Ge commutatenr
¢tant fermé, le coupe-circuit électro-magné-
tique 7,8 est actionné rapidement, indépen-

" damment du pendule et, par conséquent, le

dispositif indicateur de temps 15 sera rapide-
ment avancé Jusqua ce que, quand Theure
correcte est afteinte, le circuit par les fils de
connexion 117, 48 soit alors interrompu pour

65

-retard sur Theure correcte, les conlaels du
- pendule seront court-circuités au pendule au

70

75

8o

permetire a Thorloge de replendre son fonc- .

tlonnement normal.

On comprend que Tapparcil susdéerit peut
étre modifié sous bien des rapports sans sé-
carter de Pinvention et que ses différents élé-
ments ne sont donnds icl qu’a titre d’exemple.
Le caractére essentiel de invention ¢st Pentiére
séparation mécanique entre le pendule ou él¢-
ment équivalent d'entrelien et de réglage de
la marche et le dispositif indicateur de temps,

-de ‘sorte que le penduie oscillera comme un
: penduie libre et n’est appelé & fournir aucun
_travail soit en relation avec le fonctionnement
- du dlspocmf indicateur de temps, ou avec tout
~auire mécanisme néeessvire pour enfretemr

iamphtude des oscillations des éléments d’en-
tretien et de réglage de la marche.

RESUME.

(.ette Invention comprend
° Une horloge électrique, caractérisée en
ce que le pendule ou élément dentretien et de

85

90

100
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réglage de 1a marche et le dispositif indica-
{eur de temps sont mécaniquement séparés de

fagon que les oscillations du premier soient

sensiblement libres.

- 2° Un mode de réalisation de Thorloge spé-
cifié sous 1° présentant les particularités sui-
vantes, pouvant éire prlses séparément ou en
combinaison :

- a) Un élément d’entretien et de réglage de
la marche et des moyens électro-magnétiques
pour actionner ou commander un dlsposmf
indicateur de temps sont prévus, le circuit
électrique de commande pour les moyens élec-

: tro-magnéthues étant établi par des contacts

15

20

ab

mls en jeu par le mouvement d'oscillation de

’élément d'entretien et de réglage dela marche
et tant automatiquement rompu par un dis-
Posmf auxiliaire. .

b) Le dispositif auxiliaire de rapture de
circuit comporte un élément polarisé et un
élément non polarisé, dont le dernier est ex-
cité par le courant établi dans le circuit com-
mandé par Pélément d’entretien ct de réglage
de la marche.

¢) Un élément mobile du dispositif de rup-
ture de circuit change sa posmon a fa suite de
Pexcitation de ce dermer, de maniére & inter-

“rompre d’abord le circuit d’excitation et A éta-

30

35

Lo

45

5o

bliv ensuite des connexions par lesquelles,
lors de Voscillation suivante de 1'élément d’en-
tretien et de réglage de la marche, le courant
étabhi par 1a pour exciter le dispositif de rup-
ture de circuit, renverse la polarité de Pélé-
ment non poiausé de celui-ci.

d) Des moyens sont prévus pour rendre
inopérant le dispositif indicateur de temps,
pendant que P'élément d’entretien et de réglage
de la marche continue a fonctionner.

On peut commander par voie électmque
le dlsposmf indicateur de temps, mndépen-
darament de élément d’entretien et de réglage
de la marche.

J ) Un ou plusieurs dispositifs indicateurs
de temps sont commandés par le courant dans
un circuit local commandé par 'élément d’en-
tretien et de réglage de la marche.

g) Des impulsions motrices ou d’entretien
de mouvement périodique sont imprimées &
'élément d’entretien et de réglage de 1a marche

par le moyen de courants dans le circuit établi -

par 1'élément d’entretien et de réglage de la
marche, la fré cquence des impulsions motrices

[673.608] 7

pouvant étre commandée par le disppsitif in-
dicateur de temps.

h ) Un second dispositif 1nd1cateur de temps-

55

est commandé cu actionné par un moyen .

électro -magnéthue amend pémodlquement en
action par un circuit d’excitation dont le cou~

rant est commandé par le premier dlsposmﬁ

indicateur de temps.

bo

¢) L’élément d’entrefien et de réglage de :

la marche est un pendule suspendu par une

lame-ressort bloquée dans une pince de ser-.

rage fixe, la longueur active du pendule étant
réglable, aprés desserrage de la suspension
4 lame, en faisant monter ou descendre le
pendule par rappor a la pince et en bloquant
1a suspensmn a nouveau dans sa nouvelle po-
sition. o

7) Lélément d’entretien et de réglage de
{a marche est un pendule pourvu de deux
PIGCCS de contact cooparant respectlvement
avec deux pidces de contacl, une de chaque

“¢c6té du pendule, Tune des pitces de contact

de chaque paire de pices de contact coopé-
rantes étant de la nature d’un faible ressort.

k) L'une des pitces de contact de chaque
paire de pléces de contact coopérantes est ajus-
table en posmon de manitre & permetire de
faire varier le moment de contact avec sa pidce
de contact coopérante, -ou la phase.

l) Les piéces de contact fixes sont portées
par des leviers coudés réglables en position
par déplacement angulaire sur leurs pivots et
pourvus de moyens de serrage.

m) Le dispositif de rupture de circuit au-
tomatl ue commandant la durée du courant
dans le circuit établi par 'élément d’entretien
et de réglage de la marche comporte un él¢-
ment magnélique pivotant, qui peut étre po-
larisé ou non polarisé, portant un ou plusieurs

 ressorls de contact élastiques dont chacun co-

opére avec une paire de pidces de contact fixes

65

70

8o

8b

90

et est infléchi en contact avee elles dans leurs -

positions de fonctionnement.

n). Des impulsions motrices ou d’entretien
de mouvement périodiques sont imprimées
par voie mécanique A P'élément d’entretien et

de réglage de la marche par le moyen d’'un

dlSpOSltlf excité par le fonctionnement d’un
électro-aimant qui est renfermé dans le circuit

100

commandé par 1'élément d’cntretien et de ré- -

glage de la marche.

o) Lorgane qui imprime des impulsions
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de regiage de la marche est réglé chargé d'é-

- nergle par- e fonctionnement du dlsposmf de

ropture de circuit électro—magnethue qui com-
mande le forictionnement du dispositif indica-
teur- de temps, et organe chargé d’énergie

peut consisler en un ressort bandé dont la-
- véaction se commumqm, directement au pen—r

ddle ou autre élément dentretien et de reglaue
de la marche, le ressort bandé POquﬂt &tre
Tune des- pigces de contact elashques qui co-

opérent avec les pitces de contact de com-.
" mande de I'élément &’ ennetlen et de reglage

de 1a marche.

~p) Le dlSPOSItlf mdlcateur de temps com-~
porte un équipement eiectro-magnethue dont
Tarmature porle une palette coopérant alter—

HORLOGERIE.

motricés périodiques A Télément d’entretien et~ | nativement avec deux roues dentées engrenant

en permanence 1'une avec 'autre et dont Pune -

fait partie du rouage ’horlogerie du dispasitif

indicateur de temps, la palette pouvant pré-
" sénter une forme cylindrique sur sa face ac-
 tive et unc forme plate'du coté opposé, el la

position de la pqlette par rapport & 1a denture
de Pune ou des deux roues dentées pouvant
étre réglable, une des roues “dentdes pouvant

tourillonner dans un organe de support pou-’
"~ vant étre réglé angulawement autour ‘de l'axe
~ deTautre roue. ‘ - ’

Par procuration &

ArmEseAuD jeune,

Pour Ia vente des fascicules. s adrvsser & Plurreverie Narosace, 27, rue de la Convention. Pans 1 5"‘

CHABLES-E]V)XVI(V)NVDV PRINGE. . -

20



T A e

e gy

-

N 573808

2 [~ ller,

- Higd® ¥ e

<




.
//l‘ *I
¢ 1R
ﬂw wzum\
T
-
S

.

2 e R et ¢ e R R A e e




" PL unigne

. M. Prince-




	Bibliographische Daten
	Beschreibung
	Ansprüche
	Zeichnungen
	OFFICE NATIONAL DE LA PROPRIÉTÉ INDUSTRIELLE..

	BREVET D’INVENTION.


